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Einleitung. 


Wir wollen hier alle Flächen und Ourven bestimmen, die eine con- 
tinuierliche Gruppe von conformen Punkttransformationen gestatten. 
Der Hauptgrund, der meinen hochverehrten Lehrer Prof. Lie veran- 
lasste, mir diese Aufgabe zu stellen, ist in dem Umstande zu suchen, 
dass ihre Lösung von Wichtigkeit für die Potentialtheorie ist. Das 
Problem lässt sich folgendermassen in Angriff nehmen. 

Die von Lie entdeckte Berührungstransformation: 

Der 227,20 
| 2X —-iY) -Z—-y=0 
besitzt die merkwürdige Eigenschaft, die zehngliedrige Gruppe ©,, 
aller conformen Punkttransformationen des Raumes (X, Y, Z), welche 
also den Complex 
dX +4? +d2=0 
und somit die Schar aller Minimalgeraden invariant lassen, in die 
zehngliedrige Gruppe I',, aller derjenigen projektiven Transformationen 
des Raumes (x, y, %) überzuführen, die den linearen Complex 
zdy — yde+-d: = 0 
in Ruhe lassen. Eine ausführliche Ableitung und Uharakterisierung 
dieser Berührungstransformation findet man in einem Werke von 
S. Lie!); hier wollen wir uns darauf beschränken, auf Grund dieses 
Werkes die wichtigsten Gebilde einander gegenüber zu stellen, welche 


sich vermöge jener Zuordnung in den beiden Räumen (x, y, x) und 
(X, Y, Z) entsprechen. 


1) S. Lie, Geometrie der Berührungstransformationen, dargestellt von 8. Lie 
und G. Scheffers. I. Bd. 
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Raum (x, Y, %) Raum (X, 9%, Z) 
1) Punkt. 1) Minimalgerade. 
2) Gerade, die dem linearen 2) Punkt. 
Complex angehört. 
3) Krumme Curve des linearen 3) Krumme Minimalceurve. 


Complexes. 

4) Fläche w, und ihre hinsicht- 4) Fläche 2. 

lich des linearen Öomplexes 
reciproke Fläche w,. 


5) Die Öomplexgeraden, welche 5) Die Punkte von 2. 
w, und w, zugleich berühren. | 

6) Die Punkte von w, und o,. 6) Die 2 berührenden Minimal- 
| geraden. 

7) Nichtabwickelbare Regel- 7) Curve, die keine Minimal- 
fläche, deren Erzeugende curve ist. 
dem linearen Complex an- 
gehören. 

8) Curve, die keine Oomplex- 8) Nichtabwickelbare  Regel- 
curve ist, und die dazu reci- fläche, deren Erzeugende 
proke abwickelbare Fläche. Minimalgeraden sind. 


9) Zwei reciproke Polaren. 9) Kugel. 


Den Flächen und Ourven des Raumes (X, Y, Z) entsprechen 
also im Raume (x, y%, x) ebenfalls Flächen oder Curven, abgesehen 
von der einzigen Ausnahme, dass den Complexgeraden in jedem 
Raume nur die Punkte des anderen Raumes zugeordnet sind. Wir 
können also unser Problem in der Weise lösen, dass wir zunächst 
alle Flächen und Ourven bestimmen, die eine Untergruppe der Gruppe 
I',, des linearen Complexes gestatten, und hinterher durch Ausübung 
unserer Berührungstransformation die entsprechenden Gebilde im 
Raume (X, Y, Z) aufsuchen. 

Nehmen wir zunächst an, es handele sich ma überhaupt u 
Untergruppen von I‘, zu bestimmen. Unter der Voraussetzung, dass 
alle Typen von projektiven Gruppen bekannt seien, liesse sich diese 
Aufgabe in folgender Weise erledigen: Wir greifen unter allen pro- 
jektiven Gruppen diejenigen heraus, die überhaupt einen oder mehrere 
lineare Complexe invariant lassen. Jeder Typus, der nur einen einzigen 


3 
invarianten linearen Complex besitzt — spezielle Complexe sind natür- 
lich auszuschliessen —, liefert ohne weiteres eine Untergruppe von T' A 
denn dazu bedarf es ja nur der Ausübung einer linearen Transfor- 
mation, welche eben den invarianten Complex in die Normalform 
C=xcdy— ydc+dx=0 
überführt. 

Nicht ganz so einfach gestaltet sich die Sache, wenn eine pro- 
jektire Gruppe mehrere lineare Complexe invariant lässt. Dann haben 
wir jeden einzelnen unter diesen auf die Normalform zu bringen und 
erhalten so mehrere Untergruppen von I‘,. Nun ist es allerdings 
denkbar, dass diese Typen teilweise mit einander gleichberechtigt 
sind, d. h. sich durch eine solche projektive Transformation in ein- 
ander überführen lassen, die den linearen Complex C in Ruhe lässt. 
Es liege etwa die Gruppe g mit den beiden invarianten Complexen 
M=%0 und N=0 vor. Durch die projektiven Transformationen 5 
bezüglich 7 mögen dieselben in die Normalform C übergeführt werden, 
während g dabei in g’ bezüglich g” übergeht. Also es sei 


MS—=C, GS=-H.. N Tel, WII. 
Sind nun g’ und g” vermöge einer Transformation R, die den Normal- 
complex C invariant lässt, gleichberechtigt, so ist also 
)R=g, (UÜR—E. 
‚Es folgt nunmehr durch Combination dieser Formeln: 
NO EL ee lMVSBLTE; 
SRIZ=lNRTTY =) TI; 
d. h. der lineare Complex M = 0 lässt sich durch eine solche pro- 
jektive Transformation in den anderen Complex N = 0 überführen, 
welche die Gruppe. g invariant lässt. Geht man den umgekehrten 
Weg, so folgt aus dem Vorhandensein einer solchen Transformation 
rückwärts die Gleichberechtigung von g’ und g”. | 
Es liege beispielsweise die eingliedrige projektive Gruppe 
2 —:)p+qg+?%r 
vor. Die allgemeine Gleichung eines linearen Complexes lautet: 
L = Alyds — xdy) + Bade — xdx) + O(xdy — ydı) 
+Dd« + Edy+ Gd =. 


MENO 


Lassen wir x, y, x bezüglich um $0t, ndt, Zöt wachsen, so folgt 
durch Variation: 
And —Sdy-+ydö—xdn)+ Bde — Sdx-+xd5S— xd{) 
+(C(&dy—nde+xdn — yd5S)+DdsS+Edn+Gdl. 
Dieser Ausdruck muss verschwinden vermöge der Gleichung des 
linearen Complexes, wenn derselbe die infinitesimale Transformation 


of u 


of 
Use 
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gestatten soll. In unserem Falle erhalten wir also, wenn wir zur 
Abkürzung 

yp=yds—xdy, v=»xde— ads, y=xrdy — ydı 
setzen, folgende Bedingung: 
A+0)p+2Bv+Cy+(D—- O)de+(A+G—D)d=o-L. 
Die Constanten dürfen nur so bestimmt werden, dass sie nicht die 
Bedingungsgleichung des speziellen linearen Oomplexes, nämlich 
AD+-BE+C(CG=0 
erfüllen. Man findet ohne Mühe, dass nur folgender Fall möglich ist: 
e = 1, BMA N 
Demnach hat der allgemeinste bei unserer Gruppe invariant bleibende 
lineare Complex die Gleichung 
yda— zdy+-da + id =0. 
Jeder einzelne unter diesen 00! Complexen lässt sich aber durch eine 
passende Translation längs der y-Axe auf die Form 
ydz—zdy+de—=0 
bringen, während die eingliedrige Gruppe völlig ungeändert bleibt. 
Nach dem Vorhergehenden sind also die invarianten Complexe als 
gleichberechtigt anzusehen; wir haben etwa nur die letzte Form zu 


berücksichtigen. Durch Vertauschung von &, y, x mit x, y, — x geht 
diese in die Normalform über, während die Gruppe die Gestalt 


(e+)r +g-+zp 


annimmt. Aus jener projektiven Gruppe geht folglich nur diese eine 
Untergruppe von IT‘, hervor. 


N 


Hat man nun in dieser Weise alle Untergruppen der Gruppe 7’, 
aufgestellt, so würden also in jedem einzelnen Falle die invarianten 
Flächen und Curven zu bestimmen sein; ausserdem müsste jedesmal 
durch eine genaue Untersuchung festgestellt werden, ob die gefundenen 
invarianten Gebilde nicht etwa eine grössere Untergruppe von I’, 
gestatten — ein Verfahren, das ziemlich viel Rechnung verursachen 
würde. Da ferner die Bestimmung aller projektiven Gruppen des 
Raumes bisher im Einzelnen noch nicht völlig veröffentlicht ist, so 
ziehen wir es vor, folgenden wesentlich einfacheren Weg einzu- 
schlagen. IE 
Wir gehen direkt aus von allen Flächen und Curven, die Gruppen 
von projektiven Transformationen gestatten. Ihre Bestimmung ist 
von Lie längst vollständig geleistet; ebenso sind auch alle Unter- 
gruppen der zu jenen invarianten Flächen und Üurven gehörigen 
Gruppen aufgestellt. Bei jedem invarianten Gebilde verwerten wir 
zunächst die grössten Untergruppen der zugehörigen Gruppe g, die 
überhaupt invariante lineare Uomplexe besitzen; von den niederen 
Untergruppen sind dann jedesmal nur noch diejenigen zu berück- 
sichtigen, die unter ihren invarianten Complexen solche enthalten, 
welche keine höhere Untergruppe von g gestatten. 

Die Überführung einer Gruppe des Raumes (x, y, x) in die 
entsprechende des Raumes (X, Y, Z) geschieht am einfachsten in 
folgender Weise. Die Ooordinaten beider Räume sind gegenseitig 
gebunden an die Gleichungen 


X+Y. +12 +z=0 


1 MAHN)-Zy-0. 


Durch Variation folgt 
oX+:0Y/+xr5Z2 + Zöc+ dx = 0 
(IX — LI) + (X —-iY)de —0Z —dy=d. 


Substituieren wir jetzt für dx, öy, dx ihre Werte Sdt, ndt, Lt, 
so muss (2) eine Folge von (1) werden. Lösen wir also etwa (1) nach 
y und x auf und setzen in (2) ein, so müssen die sich ergebenden 
Gleichungen für alle Werte von x identisch bestehen. Die daraus 
entstehenden Bedingungen ergeben dX, dY, 0Z ausgedrückt durch 
die X, Y, Z allein. ‘Setzen wir zur Abkürzung 


(2) 


DR et 


DEZ LYRN Dj eRcheZ Br Dee 
U=XP+-YQ-+Zk; U=rp+yg+ir; 
V.,=2XU—- (X’+Y’+Z)P,;, 9%, =2YU —- (XH-T’+Z9)0; 
V,=2ZU- (HT +ZÜR,;, 
so vermittelt die folgende Übersicht eine holoödrisch isomorphe Be- 
ziehung zwischen den infinitesimalen Transformationen der Gruppe T',, 
und denen der Gruppe ®,,: 


—,zU’ 


DR zp—yU’ 


qtar| nz’ | xq 


| 
apa yadar) — yp 


| 
D,+HD,| —R |4P-i9, 


$ P+iQ) 


DM 


Pre ve |Dyid,| 
Jeder infinitesimalen Transformation des Raumes (x, y, x), die sich 
linear. aus den Symbolen der oberen Reihe zusammensetzt, entspricht 
im Raume (X, Y, Z) diejenige infinitesimale conforme Transformation, 
die sich linear mit denselben Oonstanten aus den zugehörigen Sym- 
bolen der unteren Reihe zusammensetzt. | 

Zur Transformation der Flächen und Ourven des Raumes (x, %, %) 
in die entsprechenden Gebilde des Raumes (X, Y, Z) bemerken wir 
folgendes. Liegt eine Fläche p(&, y, x) = 0 vor, so liefern alle ihre 
Tangenten, die dem linearen Complex angehören, je einen Punkt 
X, Y,Z des anderen Raumes. Nun hat jede Complexgerade in den 
laufenden Coordinaten x, y, 3 die Gleichungen: 
| AH +rZ4z7 = 0 
er Ze 
Daraus folgt für die Richtungscosinus dieser Geraden: 

a:p:y=1:(X—eYV):(— 2). 

Da die Gerade aber zugleich Tangente in einem Punkte x, , x der 
Fläche 9 = U ist, so besteht die Beziehung: 


a9. Pf pyrY:p=I; 


(1) 


also wird: 


(2) Pat (A Ll)py— 9: Z=0. 

Der Berührpunkt &, y, x muss als Punkt der Tangente natürlich 
ebenfalls die Gleichungen (1) befriedigen. Elimination von &, y, & 
aus (1), (2) und 9 =0 ergiebt dann die gesuchte Fläche oder Curve 
im Raume (X, Y, Z), je nachdem eine oder zwei Gleichungen re- 
sultieren. 


PRRAyYOh. 3 


Der letztere Fall tritt ein, wenn die Fläche eine Schar von 
Complexgeraden als Erzeugende enthält. Es ist dann vorteilhaft, 
zur Aufsuchung der zugehörigen Curve des Raumes (X, Y, Z) lieber 
den folgenden Weg einzuschlagen. Die 00! erzeugenden Complex- 
geraden der Fläche p(x, y, x) = 0 werden dargestellt durch Grlei- 
chungen von der Form: 


|MtıN+z=0 


(3) IzxL-N-y=0, 


wo die M, N, Z Funktionen eines Parameters e sind. Um nun die 
Punkte X, Y, Z zu erhalten, die diesen Complexgeraden entsprechen, 
hat man nur nötig, (3) mit (1) zu vergleichen. Es folgt 


Bee monaze ne X in Lie), 


und damit ist die gesuchte Curve gefunden. 
Liegt andererseits im Raume (x, y, %) eine Öurve vor: 


(4) yay)=V, vo yr)—=P0, 
so erhalten wir unmittelbar durch Elimination von &, y, x aus (1) 
und (4) die zugehörige Fläche des anderen Raumes. 

Wir werden nun im I. Abschnitt alle bei projektiven Gruppen 
invarianten Flächen untersuchen, deren Punkte transitiv transformiert 
werden, während wir uns im II. Abschnitt mit allen bei projektiven 
Gruppen invarianten Ourven beschäftigen wollen. Im I. Abschnitt 
haben wir jedoch von vornherein alle abwickelbaren Flächen, deren 
Erzeugende nicht dem linearen Complex angehören, von der Betrach- 
tung auszuschliessen. Denn da den zugehörigen Brenncurven die- 
selben Gebilde des Raumes (X, Y, Z) zugeordnet sind wie jenen 
Flächen selbst, so würden wir bei Mitberücksichtigung derselben zu 
Resultaten gelangen, denen wir im II. Abschnitt noch einmal begegnen 
müssten. | 

Um die Aufsuchung der invarianten linearen Complexe möglichst 
zu erleichtern, wollen wir noch zum Schluss eine Tabelle aufstellen, 
die es uns ermöglicht, für jede beliebige projektive infinitesimale 
Transformation sofort die Variation des allgemeinen linearen Com- 
plexes L= Ap + Buy + Cy + Ddx 4- Edy + Gdx = 0 abzu- 
lesen. 


Infinitesimale | : 3 
Transformation: ig q | r xp 
Variation von L: — Bdz+ Ody| —Odx+ Adz| —Ady+ Bax|By+ C4+Ddx 


Cy+Ap+ Edy|Ap+Bw+ Gdx —Bp-+Day, — (yp+Ddx 


—Ay+@da —By+ Gayı 2uL+@y—Bz |2yL+Dy—Gp|2xL+Ep—Dy | 


I. Abschnitt. 


Untersuchung aller Flächen, die projektive Gruppen gestatten, 
durch welche ihre Punkte transitiv transformiert werden. 


Capitel 1. 


Betrachtung aller Flächen, die gerade oo” projektive 
Transformationen gestatten. 


Eine Aufzählung aller dieser Flächen findet sich in einer Lie- 
schen Abhandlung im Jahrgang 1895 der Leipziger Berichte, pag. 235, 
236, 247. Untersucht man die dort verzeichneten zweigliedrigen 
Gruppen in der vorhin angegebenen Weise auf das Vorhandensein 
von invarianten linearen Oomplexen, so findet man, dass nichtspezielle 
lineare Complexe nur in den Fällen (T), (V) und (VI) in Ruhe bleiben. 
Wir beginnen mit 


(I) ay — 2% + 42°” +bR2x — x?’ =0, aba — 9b) 0; 
(G)ı r+zp+29, zr+?2ap+3yg |. 


Als einziger bei der Gruppe @, invarianter linearer Oomplex 
ergiebt sich, wenn wir die speziellen Complexe ein für allemal still- 
schweigend ausschliessen: 


de - xds — dy=0. 


Durch Vertauschung von x, y, x mit resp. y, — x, x nimmt der 
lineare Complex die Normalform an, während die Gruppe übergeht in 


| Dp+29—yr, sp + 2yq + >3rr | 


mit den invarianten Flächen 
F=a&x + xy — te” +bR2y— a?’ —=0. 
Nach der aufgestellten Übersicht entspricht der obigen Gruppe 
die conforme Gruppe 


UP+F7Q) HD, +iD,, 2U+:D, | 
Wir haben jetzt 
F,+X-:ıT)F,-ZB,=0 
zu bilden; wir erhalten 
D=2ak + ay— An) Z+teX-iN +y— 2] 
+6b2y— X —ıY- DD =0. 


Aus 
| X+.Y +22 +7 =0 
laX-iı-Z—y=0 
folgt 
| y=&X—-ıf)J)-Z,;, = —-(AÄ-+ı/-+r2). 


Substituieren wir diese Werte n F=0 und ®=0, so er- 
giebt sich 
372 3 
ala (KIT) 922 (XV) - 3] 0— 2u(X-iYj+2Z] N 
und (nach Weglassung eines von «a und 5 unabhängigen Faktors) 
3 
alex META RA 5 
= 30] 2° FR ind >2|| x — a | Ds 
Aus diesen beiden Gleichungen ist noch x zu eliminieren. Wir 
setzen zur Abkürzung 
U=X+iVY,;, VeX-—-iY,;, W=X-ılY —e. 
Dann schreiben sich die Gleichungen folgendermassen: 
a[W° 3 W(2Z— V?)—3U—6ZV+2V°=9b[W’+2Z— V?]’ 
a W°+3W(2Z—- V?)—3U—-6ZV7 +27”) =9[W?+2Z— V?]-W. 


Ei 


Setzen wir nochmals zur Abkürzung: 
rR=2Z-V, S=3U+6ZV — 27°, 
so nehmen unsere Gleichungen die Form an: 
a[W° ++ 3WR — 5] = 96[W? —+ R}} 
aW?® +-3WR—5S) =9b[W?+R]).W. 
Es erübrigt nur noch, W zu eliminieren. Wir dividieren beide 
Seiten der ersten Gleichung durch die quadrierten Seiten der zweiten: 


a EN | ee 
RO Nee 


Erheben wir ferner beide Seiten der zweiten Gleichung in die 
3. Potenz und dividieren durch die Seiten der ersten, so bleibt: 


e[W° + 3WR— 8) = 816’W° 
oder | 
W (a — sSıb)W’+3a’R)=a’S. 
(uadrieren wir schliesslich beide Seiten und substituieren den 
eben gefundenen Ausdruck für W°, so finden wir: 
(2a — 9b) R? — a(9b — 20%, 
Setzen wir rückwärts die Ausdrücke für R und S wieder ein 
und schreiben zur Abkürzung 
2a —9b5*®=M, ab —aA=N, 
so erhalten wir schliesslich als Gleichung der gesuchten Fläche: 
M|22—(X— iY)?] "+N[3 (X+:Y)+6Z(X—-ı: N) —2 (X-ir)f si 
Wir gehen nun zur nächsten Fläche über: 


(V) | y—-22+loeex—0, 


h 


20 +P, ap rg —Ar 


Invariant bleibt der lineare Complex 
de — cd +dy=0, 
der sich durch Vertauschung von x, y, x mit y, z, x auf die Normal- 
form reduciert, während Fläche und Gruppe die folgende Gestalt 


annehmen: Ä 
Dry — ORT, 


| g+ar, 2»p —yg—r |: 


Tee 


Die früher mit ® = 0 bezeichnete Gleichung lautet in diesem 
Falle: 


Z+a(K IN ty. 


Dazu treten wieder. die beiden Gleichungen unserer Berührungs- 
transformation, in denen wir uns *. bereits durch seinen Wert ersetzt 
denken: | 

\ X+:!Y+2Z+ xy — loegx — 0 
(| TEeXZiın - Zuye0. 

Die Elimination von x und y aus den drei letzten Gleichungen 

ergiebt ohne Mühe: 
2(X +37) + log [2X —-;iY)+1=0. 
Ersetzen wir zunächst durch eine Streckung 2X, 2Y, 2Z durch 


X, Y, Z und dann durch eine Translation X und Y durch X ie 


ud 


und Y+ ,, so erhält unsere Fläche die Gestalt 
X+:/Y+lege(X—ı7)=0, 

während die zweigliedrige Gruppe nach unserer Übersicht und mit 

Berücksichtigung der letztgenannten Umformungen der folgenden 

Gruppe im Raume (X, Y, Z) entspricht: | 


| GELD TE - 


Wir kommen nun zum letzten Fall: 
y+i 
(VI) y-ı. +z21=0, 


(I EP, ep Hy HNyg + Yzr 


Mut 


Auch y=4 ist zunächst auszuschliessen; denn dann ist (VI) 
eine Cayley’sche Linienfläche, die bekanntlich mehr als 00° projektive 
Transformationen gestattet. Wir finden denselben invarianten linearen 
Complex wie im vorigen Falle; führen wir ihn wie dort in die Normal- 
form über, so erhalten wir statt (VI) und (G,): 


Au, 
Z=AIY— ET, 


Den ug \v.- 1)&r 


a A 


Die Gleichung ® = 0 lautet hier: 


1 
Z+ 2X ir) Hy ar. 


Dazu treten die Gleichungen 
/ He! 


XA+:/+a2Z+ıy—- er =) 


Die Elimination von x und % lässt sich etwa in folgender Weise 
ausführen. Durch Addition der ersten und dritten Gleichung folgt 


ve E> — s 
Pa 
Eliminiert man dann aus der zweiten und dritten Gleichung % 
und substituiert den für © gefundenen Wert, so ergiebt sich 
Kr 
y—1 [2y(X —er)]-? 
27 ee 
Vertauscht man &, y, x mit resp. Ax, Ay, Ax und wählt A ın 
passender Weise, so übersieht man, dass unsere Gleichung sich auf 
die Form bringen lässt: 


DREI E 


Durch weitere Umformungen erhalten wir nach einander: 


dr 9) lost Ze I yoga 


ylog(X’—+ Y’) = log = — Dearncııe a +21/ri, 
ini 2 Y 
— arten 


Et: = Y’—= e Tr. or 
Ersetzen wir endlich = durch $& und führen eine passende 
Streckung aus, so haben wir schliesslich die Gleichung 


% 
Rt year 


Diese Flächen stellen Cylinder dar, die senkrecht über logarith- 
mischen Spiralen der X Y-Ebene errichtet sind. Jede solche Fläche 
gestattet also eine zweigliedrige conforme Gruppe, die wir aus der 


N 


gegebenen projektiven Gruppe nach unserer vorn aufgestellten Über- 
sicht in der Gestalt erhalten: 


US De 


Capitel 2. 


Untersuchung der nicht ausgearteten Fläche 
zweiten Grades. 


Jede nicht ausgeartete Fläche zweiten Grades lässt sich be- 
kanntlich durch projektive Transformation auf die Form 


u a) 


bringen. Sie gestattet die sechsgliedrige projektive Gruppe 


p+tyr, pt ar, zU’ —xq, q+aer, yg+ar, yU’— xp 


Die Bestimmung aller Untergruppen dieser Gruppe ist bereits 
geleistet!. Untersucht man dieselben der Reihe nach auf etwa vor- 
handene invariante lineare Complexe, so findet man solche nur in 
folgenden sieben Fällen, die wir nunmehr der Reihe nach durch- 
nehmen wollen. | 


Baur anna, nl rg, ygtar |: 


Invariant bleibt bei (1) nur der lineare Complex 
cdy — yde— de=0, 
der durch gegenseitige Vertauschung von x und % die Normalform 
annimmt, während Fläche und Gruppe übergehen in 


z—ıy=d, 


"kan LT, yqa+tiar, yU—ıp, cp ir 


Die eine Schar von Erzeugenden unserer Fläche zweiten Grades 
wird dargestellt durch die Gleichungen: 


Deo) NRmele 


1) S. Lie, Theorie der Transformationsgruppen, bearbeitet unter Mitwirkung 
von F. Engel, III. Abschnitt p. 203. 


ER 
Daraus folgt: | 
day Ude: 
Es wird also die Gleichung des linearen Complexes: 
zdy — yde +dx = 0 
von allen Geraden dieser Schar erfüllt, unsere Fläche ist von Uomplex- 
geraden erzeugt, und demnach ist ihr im Raume (X, Y, Z) eine 
Curve zugeordnet. Vergleichen wir die obigen Gleichungen mit den 
allgemeinen Gleichungen jeder Uomplexgeraden im Raume (x, y, x): 
X+t!1Y +2Z+-3=0 
I2(X—-iN— Z-y=0, 
so folst: 
XHireüy Zee X 0 
und sohliesslich durch Elimination von ce: 
Re 
Die gesuchte Uurve ist also die ZAxe. Die viergliedrige Gruppe 
liefert ferner im Raume (X, Y, Z) die conforme Gruppe 


Ru ERRNE  E [ 


Man übersieht leicht, dass die Z-Axe in der That diese Gruppe 
gestattet. 


(2) BZ par, U’ —xq 


Man findet die folgende Schar von invarianten linearen Com- 
plexen: 

A (ydz — xdy) + C (edy — yda) + Ddx — Cd —=0. 

Nun überzeugt man sich aber ohne Mühe, dass jeder einzelne 
unter diesen noch eine vierte infinitesimale Transformation der sechs- 
gliedrigen Gruppe der Fläche gestattet, nämlich 

D(g+ar) —2C(yg+zr) +AyU’ — xp). 


Somit bietet uns also der Fall (2) nichts Neues: 


(3) p+tyr, ap+ır, yg+ar 


ET Er 


Als einziger invarianter Complex ergiebt sich 
zdy— yde— de—=0. 
Dieser aber gestattet die viergliedrige Gruppe (1). 


(4) 


BRUT, ID-ERrer: 
Invariant bleibt 
A(ydz — zdy) + C(xdy — yda) + Ddax — Cd —=0. 


Dies ist aber dieselbe Schar, die wir bereits in Fall (2) gefunden 
hatten. 


(9) p+yr, zp+eyg+(e+1)zr, c=0 |: 
Der einzige invariant bleibende lineare Complex 
xdy — ydı— di = 0 
gestattet die viergliedrige Gruppe (1). 


Dry ua ar |: 


Hier tritt folgende Schar von invarianten linearen Complexen auf: 


(6) 


| zdy — yde — d2+-mdy=0. 

Wir haben zunächst zu untersuchen, ob dieselbe nicht etwa noch 
eine dritte infinitesimale Transformation unserer sechsgliedrigen Gruppe 
gestattet. Variieren wir die Gleichung in Bezug auf die infinitesimale 
Transformation 

(@p-+ ar) + uU" —xg)+r(g+ ar) + 0(yU’ — ap), 
so erhalten wir, indem wir von den im Anfang eingeführten Ab- 
kürzungen Gebrauch machen, als Bedingung der Invarianz: 
209+ (A — um) y— ?vdz — (k+ um) d2 = o(y— d2 + mdy). 

Den Fall m = 0 schliessen wir von vornherein aus; denn dann 
gestattet der lineare Complex, wie wir bereits wissen, die viergliedrige 
Gruppe (1. Da nun auf der linken Seite der obigen Gleichung 
ein Glied mit dy überhaupt nicht vorhanden ist, so folgt og = 0, also 

Ben av N. 

Demnach gestatten die linearen Complexe 


xdy — ydıc— dx + mdy (m =# 0) 


ee, 


nur die zweigliedrige Gruppe (6). Ersetzen wir x durch &— m und 
vertauschen dann & und y gegenseitig, so reduciert sich die Schar 
auf die Normalform, während Fläche und Gruppe übergehen in 


2-2 y—m)=0, 


| gar, zp tar | 


Wie man sich leicht überzeugt, besteht für m # 0 weder die 
eine noch die andere Schar der Erzeugenden aus Complexgeraden. 
Also entspricht der Fläche auch eine Fläche im Raume (X, Y, Z), 
die nach unserem allgemeinen Verfahren in sehr einfacher Weise in 
der Form hervorgeht: 


Kart Y?: — (2): 


Somit haben wir eine Schar von Rotationscylindern gefunden, 
die wir natürlich noch durch eine passende Streckung in jedem ein- 
zelnen Falle auf den Typus 
A227 
reducieren können. Die zweigliedrige Gruppe verwandelt sich nach 
der allgemeinen Übersicht in 


& D; 


was offenbar vorauszusehen war. 


(7) 


) 


ap+ar, yatar |: 


Es ergeben sich die invarianten linearen Complexe 
xdy —- yde+- md =). 
Durch eine ganz analoge Betrachtung findet man, dass jeder 


unter diesen mit Ausschluss der Fälle m ==1 in der That nur 
die Untergruppe (7) der sechsgliedrigen Gruppe gestattet. Ersetzen 


wir nunmehr x durch = wobei ja (7) unverändert bleibt, so reduciert 


sich die ganze Schar auf die Normalform, während x — xy = 0 über- 
geht in die Flächenschar 
z —- may). 


eK 


Auch hier existiert keine Schar von erzeugenden Complex- 
geraden; die Ausübung unserer Berührungstransformation ergiebt 
ohne Schwierigkeit im Raume (X, Y, Z) die Flächen: 


(m — 1) 


3 
X?+T7T°+ im en 


oder 
Re YEL 1Z= 0, 


Die Gruppe (7) geht über in die conforme Gruppe 


die augenscheinlich jeden Rotationskegel um die Z-Axe, dessen Spitze 
im Coordinatenanfange liegst, in sich transformiert. 


Capitel 3. 


Untersuchung der Cayley’schen Linienfläche 
1 
ZU Erg JR 
Die Fläche gestattet die dreigliedrige projektive Gruppe 


D--2gq+yr, cp+2yq +37, q-+ır 


Einen invarianten linearen Complex besitzt dieselbe nicht. Was 
nun ihre Untergruppen anlangt, so bemerken wir zunächst, dass sie 
gleichzusammengesetzt ist mit der Gruppe 


0 ,2.20.-4:.2992.0 


Diese enthält die invariante Untergruppe 
> pP; q ’ 
Jede andere zweigliedrige Untergruppe hat die Form: 
ep+tPg, zp+2ygqtipt ug: 
Durch Translationen längs der &- und y-Axe, die ja der Gruppe 


angehören, lassen sich 4 und u zum Verschwinden bringen; der 
Klammerausdruck giebt dann 


ep 2Pq. 


TE 


Demnach verschwindet entweder « oder f, und die zweigliedrigen 
Untergruppen der gegebenen dreigliedrigen Gruppe lassen sich folglich 
auf nur drei Typen zurückführen: 


(1) | | pP +24 Tryr, qraer [ 


(2) | P+zu+ or, 2p+2ygq+3xr |, 


(3) | gq+tır, zp + 2yg + 3xr I 


Die Gruppe (1) lässt keinen linearen Complex in Ruhe. Im 
Falle (2) hingegen bleibt 
xdy — ydı — di = 0 


invariant. Durch gegenseitige Vertauschung von & und % geht die 
Normalform hervor, während unsere Fläche und die Gruppe (2) die 
Formen annehmen: 


u? 
—ay+, el q+xır+yp, yq-+ 2xp + 3xr 


Die Schar der Erzeugenden wird dargestellt durch die Gleichungen 
e? 
teren 
Sie erfüllen offenbar die Gleichung 
cdy — ydı-dı= 0 
und sind somit sämtlich Complexgeraden. Vergleicht man mit den 
allgemeinen Gleichungen der Complexgeraden: 
X-+ıY+2Z +3 = 
2X -ıN -Z—y=0, 
so findet man: | 
C? 


e=—4, —=XHiV, X-iY=0, 


oder nach Elimination von c: 
Rd! NER ZN, 


Diese Curve gestattet also die zweigliedrige conforme Gruppe 


BETA 


at 


Die Gruppe (3) besitzt ebenfalls einen invarianten linearen Com- 
plex, und zwar unmittelbar in der Normalform 
zdy— ydc+d2:—=0. 


In diesem Falle sind aber die Erzeugenden der Fläche 
3 
%—-2y-+ 7 =(h, 


wie man leicht nachweist, keine Oomplexgeraden; wir werden also 
im Raume (X, Y, Z) gleichfalls eine Fläche erhalten. Die Gruppe 
(3) ist jedoch bereits dagewesen; sie ist nur ein Specialfall der aus 
(G,) im 1. Oapitel abgeleiteten Gruppe, wenn wir dort y=4 setzen. 
Es liegt also keine Veranlassung vor, den Fall (3) als besonderen 
Typus zu berücksichtigen. Auch die Gruppe (2) ist bereits auf- 
getreten; wir fanden sie als (G,) im 1. Oapitel. Während aber dort 
die Flächen (I) im allgemeinen in Flächen des Raumes (X, Y, Z) 
übergingen, betrachteten wir im Falle (2) im besonderen eine in- 
variante Fläche, die sich vermöge unserer Berührungstransformation 
in eine Uurve verwandelte. 


Capitel 4. 


Untersuchung der Abwickelbaren einer Ourve 3. Ordnung: 
2y—-#*=0, 32 +2y=0. 


Die Curve gestattet die dreigliedrige projektive Gruppe 


ptxg—yr, @»p+2yg+3rr, 3q-+xU’) — 4yp 


Natürlich bleibt mit der Curve auch ihre Abwickelbare in Ruhe. 
Sie wird von den Tangenten der Curve erzeugt; die Gleichungen 
dieser Tangentenschar sind die folgenden, in denen x, die «-Ooordinate 
des Berührungspunktes bedeutet: 


2 2 3 

L% L L 

en 1 = A AR 
Y-AL% 2 a 5 % — 3 


Als einziger bei unserer Gruppe unverändert bleibender linearer 
Complex ergiebt sich 
day — yde+-dı=V0. 
Jede Gerade der erwähnten Schar befriedigt diese Gleichung; 
demnach gehören die Erzeugenden der abwickelbaren Fläshe dem 


Be 


Complex an. Vergleichen wir wieder mit den allgemeinen Gleichungen 
der Oomplexgeraden: 
X+:. +12 +3 = 
«X. N) - Z—y=lh, 
so erkennen wir, dass die Punkte des Raumes (X, Y, Z), welche 
jener Geradenschar zugeordnet sind, den beiden Bedingungen ge- 
horchen: 
22 —- (X—-ılY?=0, 3X+ınM) + (X -ıY)’ —=0. 

Diese Curve gestattet, wie wir aus der anfangs gegebenen Über- 

sicht ablesen, die folgende conforme Gruppe: 


D,+t?D,+4(P+W), 2U-iD,, BD Da in 5 


Unter den bei der projektiven Gruppe (@,) invariant bleibenden 
Flächen (I) des 1. Oapitels hatten wir diejenige ausgeschlossen, die 
durch die Annahme a — 95 — 0 bervorgeht. Dies findet seine Be- 
sründung darin, dass in diesem Falle die Fläche zur Abwickelbaren 
der Öurve 22 —2?=0, 3y—xz2 = () wird und somit mehr als ‘00? 
projektive Transformationen gestattet. 

Es wäre noch der Fall denkbar, dass irgend eine zweigliedrige 
Untergruppe unserer dreigliedrigen Gruppe ausser dem bereits ver- 
werteten linearen Oomplex noch einen zweiten invariant liesse. Da 
unsere Gruppe gleichzusammengesetzt ist mit 


pP; xp, xp ’ 


so lassen sich ihre zweigliedrigen Untergruppen alle auf den Typus 


| #+20- ur, cp -+2yg + 9rr | 


reducieren; dieser aber besitzt nur einen einzigen invarianten Complex. 

Wir könnten nun als- letzte Fläche noch die Ebene untersuchen. 
Ihr Brenngebilde besteht in einem Punkte, und diesem ist im Raume 
(X, Y, Z) eine Minimalgerade zugeordnet. Wählt man etwa im 
Raume (x, y%, x) den Ooordinatenanfang als invarianten Punkt, so 
ist dadurch innerhalb der Gruppe I‘, die siebengliedrige Untergruppe 


xg, yp, p-+zr, yg+%r, zp— yU’, zq+x0', zU’ 


ars. 


definiert. Dem Punkte entspricht nach den Gleichungen unserer Be- 
rührungstransformation die Minimalgerade: 


X+i7=0, Z=0. 
Sie gestattet die Gruppe 


| P+i9, U, D;, Dy—iD;, Va IZE V, [ 


II. Abschnitt. 


Untersuchung aller Curven, die projektive Gruppen gestatten. 


Capitel 5. 
Betrachtung des Kegelschnittes. 


Jeder Kegelschnitt, sofern er nicht in ein Geradenpaar ausge- 
artet ist, lässt sich, wenn wir statt x, y, x die homogenen Üoordinaten 


7 5, n einführen, durch projektive Transformation auf die Form 
bringen 


a_ay—0, t=0( 


und gestattet dann die siebengliedrige Gruppe 
2,9, r, U’, zp— yq, 2xp-+ yr, 2xq + er 


Ein Verzeichnis aller Untergruppen derselben findet man in der 
bereits citierten »Theorie der Transformationsgruppen«, Abschnitt ILI, 
pag. 214—215. Untersucht man alle Typen der Reihe nach, so ge- 
langt man dazu, in folgenden fünf Fällen das Vorhandensein von 
invarianten linearen Complexen zu constatieren. 


(1) | 2zp+yr+g, 3ep+yg+?2ir, p |: 


Invariant bleibt der Complex 
Oo ydz— zdy— ide, 
der durch Vertauschung von %, x, x mit resp. x, y, — 2x in die 
Normalform übergeht, während Gruppe und Öurve die’Formen an- 
nehmen: 


zga—yr+p, ap+2yg+ dar, r 


re N 
Eliminiert man aus diesen beiden Gleichungen und aus 
!X +.) +ıZ+3= 
«(X —-iY)- tZ — y=V0 
die Verhältnisse £:y:2:t, so resultiert 
22 —- (X -iY)? =0. 
Diese Fläche gestattet die conforme Gruppe 


D, +7 Da 3112.09) ZU D, Da) 


Wir wollen die Fälle (2), (3) und (4) gleichzeitig betrachten. 


Invariante lineare Complexe: 


2:p + yr+g, 3ep+ ygq-+ ?ir » ydz— zdy —Ide—=0; 


(3) E 2zp+yr+g, pP r+yrtn r|, ydz — zxdy—Ade + \dy=0; 


0 s2p+ yq-+ 2xr, Bep+ra+ mn p |, ydz— zdy+ ud —=Q. 


Auch in den Fällen (3) und (4) lassen sich die auftretenden 
Scharen von linearen Complexen durch solche lineare Transforma- 
tionen, welche Gruppe und Ourve ungeändert lassen, mit Leichtigkeit 
in die Form 

ydz — zdy — Id —= 0 
überführen. Dieser Complex gestattet aber, wie wir wissen, die drei- 
gliedrige Gruppe (1). 


(5) | 2p —yg, Tr |: 


Invariante Oomplexe: 
zdy— yde+ıdı=0. 

Wir reducieren auf die Normalform, indem wir etwa =, y, 
durch Az, Ay, Az ersetzen, wobei sowohl die Gruppe (5) als auch der 
vorgelegte Kegelschnitt | 

By — OT 8 


De 


die Form bewahrt. Man überzeugt sich leicht, dass in diesem Falle 
der lineare Complex keine grössere Untergruppe unserer sieben- 
gliedrigen Gruppe gestattet. Der bekannte Eliminationsprocess ergiebt 
im Raume (X, Y, Z) die Fläche 

X—ıY-Z=0. 
(5) geht über in die conforme Gruppe 


BD. P_-10 g 


Capitel 6. 


Untersuchung der gewundenen Curve 3. Ordnung: 
2y —- = —=0, : 32 20 y=0. 


Ihre dreigliedrige Gruppe haben wir bereits im 4. Oapitel auf- 
gestellt. Eliminieren wir aus den Gleichungen der Öurve und den 
beiden Gleichungen unserer Berührungstransformation x, %, %, so 
erhalten wir die Fläche 


2 ZX+- 7) +1X-+ıT)? - 1X: VY’OP-P+Z2)=0, 
und diese muss die Abwickelbare der in Oapitel 4 gefundenen Uurve 


sein. Als conforme Gruppe ergiebt sich natürlich wieder die an jener 
Stelle bereits ermittelte: 


Dy TED, KAP +.0Q), 2U-iD,, 3D,-1D)+2%,- in). 


Capitel 7. 
Betrachtung der ebenen selbstprojektiven Curven. 
Typus (I): 


C 
2 -(#) 0, t=0. 


4% 
wv 


Diese Ourve gestattet die fünfgliedrige projektive Gruppe 


ee. &p. cyg 


Die Constante e unterliegt der Beschränkung 


ce —1N(e+1)/e—- Ve —HF+V0, 


Re 


da die Öurve weder in eine @erade noch in einen Kegelschnitt aus- 
arten darf. Zur Bestimmung der Untergruppen bemerken wir, dass 
bei mindestens zweigliedrigen Untergruppen — auf die es ja bisher 
immer nur ankam — die eine infinitesimale Transformation frei von 
xp + cyg angenommen werden darf; sie wird demnach von der 
Form sein: 
eu’ +ep+Ppga+yr 
und lässt sich also für o # 0 durch Translation in den Typus 
Ir 

überführen. Dieser aber besitzt keinen invarianten linearen Complex. 
Also ist o = 0, und wir haben erkannt, dass jede Untergruppe unserer 
fünfgliedrigen Gruppe, wenn sie einen invarianten Öomplex besitzen | 
soll, eine freie Translation 


ep+Ppga-tyr 
enthält. Zugleich folgt, dass dreigliedrige Gruppen nicht zu berück- 
sichtigen sind; denn dann treten zwei freie Translationen auf und 
schliessen somit, wie man leicht constatiert, das Vorhandensein eines 
invarianten Complexes aus. Wir finden nun durch Klammerausdruck: 
ep+pßatyr, zp+eyg+eU’+ip--ug-+ vr) 
—=(1+eep+(e+efateorr. 

Wegen der Beschränkungen, denen c unterworfen ist, können 
niemals zwei der drei Coefficienten 1+0o, c-+o, o übereinstimmen; 
ebensowenig können alle drei gleichzeitig verschwinden; also hat 
cp+ßq--yr einfach die Form p oder q oder r. Da die Variabeln 
x und y in unserer allgemeinen Gruppe als gleichberechtigt auftreten, 
so haben wir nur zwei Fälle zu unterscheiden. 

Uer r, @p+eygtgU Ip ug: 

Der allgemeinste die Translation » gestattende lineare Complex 

hat die Gleichung 
y+ kde + mdy + ndx. 

Variieren wir nun in Bezug auf die zweite infinitesimale Trans- 

formation, so erhalten wir als Bedingung der Invarianz: 


t+e+2e2+le +1k—ulde +lce+ gem +Aldy + end 
—= My -+kdax + mdy- nda2]. 


Daraus folgt: 
1+c+20o=o; also oe=—(1+0. 
Substituieren wir diesen Wert in (1), so entsteht die Gruppe 
r, ap ygy + +ezr —Ap— ug, 
die sich durch Translation in die Form 


r, eep+yg+(1-+ er 


überführen lässt. Invariant bleibt 
cdy - yde+-mdz —=0. 

Jeder einzelne unter diesen linearen Oomplexen lässt sich durch 
jedesmalige Vertauschung von %, y, < mit mx, my, mx, wobei so- 
wohl die Gruppe als auch die Curve dieselbe bleibt, in die Normal- 
form überführen. Fügen wir nun wie früher zu den Gleichungen 
der Ourve noch die Gleichungen unserer Berührungstransformation, 
so ergiebt die Elimination von £:y:x:t die Fläche 

AIR ZN, 


nachdem wir vorher X, Y, Zmit — X, — Y, — Z vertauscht haben. 
Die zweigliedrige Gruppe verwandelt sich dabei in die conforme 


(sruppe 
| U+icD,, P-—-i®Q - 


(2) p, zp+eyg+oeU +ug-+vr: 

Durch eine ganz analoge Untersuchung findet man 

Qu 1 C, 
und (2) erhält dann nach Ausführung einer passenden Translation 
die Form 

», 2 —- gap ty til —e)ar. 
Invariant bleibt 
ydz — xdy + mdx = 0. 
Daraus entsteht nach geeigneter Variabelnvertauschung: 


zdy — yde-+ mdx = 0 
und | 
r, »»+l1l—-ed)yg+(2— er. 


A ee 


ah 1 
Ersetzen wir schliesslich noch 1 -- ce durch = wobei c’ ganz von 


selbst denselben Beschränkungen wie e unterworfen bleibt, so erhalten 
wir genau den Fall (1) wieder. 


Typus (M): 


1% q 
ke (2) =0, N 


ev 


Diese Curve wird in sich transformiert durch die fünfgliedrige 
projektive Gruppe 


>» GERT, RP TEE 


Zunächst muss aus demselben Grunde wie früher jede zwei- 
gliedrige Untergruppe, sofern sie überhaupt einen invarianten linearen 
Complex besitzen soll, eine freie Translation enthalten. Wir finden 
durch Klammerausdruck, nachdem wir durch Translation in 

pt ygq+eU’+Aptug-+rr 
) zum Verschwinden gebracht haben: 
eptßg+tyr, p+ygteU’+ugt rer) 
= e+rPp+Pil+oatryer;, 


vptpßg=m- (ep +Pga-+tyr). 


also 


Es folgt: 
li lad 


4 pP, aP+ygteU+ugtor: 


Als Bedingungen für die Existenz von invarianten linearen Com- 
plexen findet man 


Gen | ud. 
Dann lässt sich die Gruppe auf die Form bringen: 
pP, K—ptrr tg. 
Invariant bleibt: 
ydz —zdy+de+1dz=0. 
Durch eine Translation längs der y-Axe, die weder die Gruppe 
noch die Curve ändert, lässt sich 4 gleich Null machen. Vertauschen 


EN 


wir dann noch &, y, x mit — x, y, x, so geht der Complex in die 
Normalform über, während Gruppe und Curve die Gestalt annehmen: 


z+er+x2p+g, r |, 


% () 
tlg (2)=0, en, 


Sie werden durch unsere Berührungstransformation überge- 


führt ın 
| D,+iR, P-—i0Q | und 
Z—-leg(X-:N =0. 
(2) 9, pP tyqteU’+yr: 
Die Untersuchung auf invariante Complexe ergiebt 


oe=|. 
Dann aber lässt sich y durch Translation zum Verschwinden 


bringen. Vertauschen wir noch x, %, % cyklisch, so entsteht die 
(ruppe: 


r, p+lc+y)ga+ ?2zr 


mit der invarianten Üurve: 


und den invarianten Complexen 
zdy— ydce-+- Ad =0. 


) kann in analoger Weise wie früher gleich Eins gesetzt werden. 
Die Ausübung unserer Berührungstransformation ergiebt nun, nach- 
dem noch X, Y, Zmit — X, — Y, — Z vertauscht wurde: 


U :De 742430), —iQ |, 


EA IR 


Schliesslich könnte man noch eine beliebige ebene Curve be- 
trachten, die bekanntlich stets eine viergliedrige projektive Gruppe 
gestattet, die alle Punkte ihrer Ebene einzeln stehen lässt. So ge- 


A N 2 ke 


stattet beispielsweise jede Uurve, die in der unendlich fernen Ebene 
gelegen ist, die Gruppe: 


ae ae 1a 


‚Wir haben aber bereits nachgewiesen, dass sich aus diesen Sym- 
bolen keine mindestens zweigliedrige Gruppe bilden lässt, die einen 
linearen Complex in Ruhe liesse. 

Als letzte Curve, die mehr als o0' projektive Transformationen 
gestattet, bleibt noch die Gerade zu untersuchen. Jeder Geraden 
des Raumes (x, %, x) entspricht im Raume (X, Y, Z) eine Kugel. 
Jede Kugel hat vier Bestimmungsstücke; da aber die zehngliedrige 
Gruppe ©,, Kugel in Kugel überführt, so folgt, dass jede Kugel 
eine sechsgliedrige conforme Gruppe gestattet. Wählt man etwa die 
XY-Ebene — denn Kugel und Ebene sind ja innerhalb der ©, 
gleichberechtigte Flächen — als Repräsentant aller Kugeln und 
Ebenen des Raumes (X, Y, Z), so übersieht man leicht, dass diese 
die folgende Gruppe gestattet: 


Y 


Da Un U. 232 D y 


x) 


Capitel 8. 


Die Bahncurven der eingliedrigen Gruppen von conformen 
Punkttransformationen. 


Die Bestimmung aller eingliedrigen Untergruppen der allgemeinen 
projektiven Gruppe des Raumes ist in der bereits erwähnten Ab- 
handlung im Jahrgang 1895 der Leipziger Berichte, pag. 248—260 
angedeutet und zum Teil ausgeführt. Setzt man die noch fehlenden 
einfachen Rechnungen fort, so findet man im Ganzen 13 Typen. 
Unter diesen befinden sich fünf, die überhaupt keinen linearen Complex 
in Ruhe lassen. Die übrigen acht wollen wir der Reihe nach durch- 
nehmen. 


1) ep +Ppya try, AR — ahyF0. 
Als Bedingung für das Vorhandensein von invarianten Oomplexen 
ergiebt sich, dass einer der drei Coöfficienten «, £, y gleich der 


a 


Summe der beiden anderen sein muss. Wählen wir etway=«-+-B, 
so haben wir die Gruppe 


“| 2p + Byg + + Ber | Be —1)+0 


mit der invarianten Gleichung 
zdy — ydce-+-Adz =. 

Alle diese Complexe sind mit der Normalform gleichberechtigt; 
denn wir haben nur in jedem Falle Az als neues x einzuführen, wo- 
bei die Gruppe unverändert bleibt. Dieser entspricht im Raume 
(X, F, Z) eine Gruppe von der Form: 


| BU-LID, \ 


Zur Bestimmung der Bahncurven hat man das simultane System 
DIR EEE MR dZ 
BX-+iY BY-—-iX BZ 
zu integrieren. Wir haben zunächst eine homogene Difierential- 
gleichung zwischen X und Y allein, deren Integral wir nach be- 
kannten Regeln bestimmen; wir erhalten 


34 
2: arc tg — 
e X 


EEE 

Erweitern wir ferner in dem obigen System den ersten Bruch 
mit X, den zweiten mit Y und addieren dann Zähler zu Zähler und 
Nenner zu Nenner, so ergiebt sich 


XaX-+YdY _dZ 


DEREN NUTZE 
und integriert: 


Alle Bahncurven der Gruppe $U--iD, werden also dargestellt 
durch das Gleichungssystem : 


5 Y 
| er ara za C, 
Re ng,. 


Sie sind reell, so -oft % rein imaginär ist. Natürlich gestatten 
auch alle Flächen, die von diesen Curven erzeugt werden, die Gruppe. 


SE 


Es bleibt noch die Frage zu entscheiden, welche Werte der in 
dieser Gruppe auftretenden willkürlichen Constanten mit einander 
gleichberechtigt sind. Jede infinitesimale Transformation 

pt Pyg+(l + Per 
lässt das von den drei Öoordinatenebenen und der unendlich fernen 
Ebene gebildete Tetra&der invariant. Eine Transformation des linearen 
Complexes also, welche diesen Typus in einen anderen überführt, der 
sich von jenem nur durch die veränderte Constante unterscheidet, 
muss die vier Ebenen irgendwie unter einander vertauschen. Führt 
man alle diese Transformationen aus, so findet man ohne Mühe, dass 
die willkürliche Constante $ nur die folgenden Werte annehmen kann: 


1 1 
Bee 

Soll demnach unsere eingliedrige Gruppe für jeden Wert von 
ß wirklich einen neuen Typus repräsentieren, so ergiebt sich ins- 
besondere für reelle Werte von $ die Bedingung 


| pP>1. 
(2) sp+Pßyg+?r, PBR—1N=FD. 

Man findet wieder % = — 1 sowie dieselbe Schar von invarianten 
Complexen wie bei (1), die sich auch hier in einfacher Weise auf die 


ß, — PB, 


Normalform reducieren lässt. Der Gruppe 


| xp — yg+2r | 


entspricht im Raume (X, Y, Z) der Typus 


ER ER 4 - 


Wir haben das simultane System: 
dX ng dZ 


X Pe 
Zunächst ergiebt sich ein von Z freies Integral: 
X-+iY—-loeg(X—-i)=C.. 


Ferner ist 
LARA T: dZ 


REN TRZR 


ae nl 


also EL { 
X—ıY | 
RR 


(3) axp+PByg, ale —P)H0: 
Man findet wie früher: «+0. Auch für die invarianten 
Complexe gilt das früher Gesagte. Die Gruppe 


| 2p — yq | 


seht über in 


U—ıtD, | 


Als Bahncurven ergeben sich: 

X—iY ui 
FE = ( 2° 
(4) @—zp+qg-+ar: 


Invariant bleibt 


xdy — ydz — de +)d2 —=0. 


X+HiY=6, 


Durch eine Translation längs der y-Axe, die ja an der Gruppe 
nichts ändert, lässt sich 4 zum Verschwinden bringen. Vertauschung 
von x, x mit x, — x bringt die Normalform hervor und giebt der 
(Gruppe die Form 


}) 


“ter +q+ xp 


die vermöge der Berührungstransformation übergeht in 
iD, — R, 


wofür wir nach Ausführung einer passenden Streckung auch schreiben 
können: 


| DER 


Als Bahncurven findet man ohne Schwierigkeit: 


NE. En=G» Z— arctg < a 
(5) | %*D Se zgq+r: 
Invariant bleibt 


de — 2xdx — dy+ Id: = V. 


— 934 — 


Die Einführung der neuen Variabeln 


De a TR 
lässt (5) ungeändert, während die Schar der linearen Complexe 
sich auf 
„de, — 2,dı, — dy, = I 
reduciert. Durch geeignete Vertauschung der Variabeln führen wir 
den Complex auf die Normalform zurück und erhalten dabei die 


Gruppe 
| 20 —YI 9 | 


und im Raume (X, Y, Z) nach einer passenden Streckung: 


| DD RO - 


Das simultane System lautet: 
dX dY dZ 


—— — 
re 


KZUE AERE 
Daraus folgt: 
dAX—idV' 7 dA 
2 IE, 
47 —- (X-ıl)?=(. 


Anderseits lässt sich auch die Gleichung ableiten: 
dX-+idY dZ 
oder, wenn wir vermöge des gefundenen Integrals Z eliminieren: 


NEE 
0, +(X-iY)! 


NER, 

an er 
RT v3 h 

XFN) LAZNre Se —(,. 


(6) | xp xr | 


BR RER 


Der allgemeinste bei dieser Gruppe invariante lineare Complex 
hat die Gleichung 


Ap-+(y-+Ddc+ Gd—=0.. 


Sie unterscheidet sich also von der im Anfang aufgestellten all- 
gemeinen Uomplexgleichung nur dadurch, dass hier 


Dr Mia.) 
ist. Wir können die Gleichung auch in der Form schreiben: 
(Ox — Ar)dy — yd(Ox — 4x) + d(Dr + Gx) —=0. 
Wir substituieren: 
u e Ga- Am) = Do Gr 
Die Determinante 
0 — A 


D G =AD+-UÜG 


kann nicht verschwinden; denn sonst wäre 
| AC+BE+(0G—=0 
und somit der lineare Complex ein spezieller. Wir erhalten durch 
Ausführung der Substitution: 
x,.dy, —yda +di, =0, 


während die Gruppe (6) völlig ungeändert bleibt. Ihr entspricht im 
Raume (X, Y, Z) die Rotation um die Z-Axe 


| Er | 
‘mit den Bahncurven 


re Our Z— Gr. 

Es ist bemerkenswert, dass innerhalb der conformen Gruppe ©, 
Rotation und Streckung gleichberechtigt sind. Vertauschen wir näm- 
lich in der Gruppe (6) x, %,:% mit y, x, — x, wobei ja 

cdy— ydce-+ di = 0 


° sich nicht ändert, so erhalten wir einen mit (6) innerhalb der Gruppe 
T',, des linearen Complexes gleichberechtigten Typus 


| yq+xr » 


3* 


N: he 


dem im Raume (X, Y, Z) die Streckung 


mit den Bahncurven 


a 2A 
Pa DER 


zugeordnet ist. 
KR zg-+p: 
Allgemeinster invarianter linearer Complex: 


Ap+ Bv+ Ddxc + bBdy+ Gd2—= 0 


oder 
(Ay — Bx -H G)daz — lz — =) (Ady — Bdx) + (D -+ 4) dh, 
wobei wir zunächst A = 0 voraussetzen. Durch die Substitution 


Ax— DB 

a = en , 
VAD+DB: 

erhalten wir schliesslich, wenn wir noch bedenken, dass AD BD? 

nur für spezielle Complexe verschwindet: 


y„,=4Ay—-Bte+46, x%, =VAD-+ Bi 


y‚dı — day +de =0, 
während (7) ungeändert bleibt. Vertauschen wir nun zur Erreichung 
der Normalform %, x, x mit x, y, x, so bekommen wir statt (7): 


Ist A= 0, so bleibt - 


xde — 2dz + dy + md + ndı = U 
übrig. 
Durch die Substitution: 
m 
NY Rewe; 1, =i 0% 
welche die Gruppe ungeändert lässt, entsteht 
dx, — 2, d2,+dy, = 0 
und nach cyklischer Vertauschung: 


xcdy u ydı —+ di u 0 ’ 
| ger | . 


u 


Es wäre nun denkbar, dass yp-+-r und q--xr in einander 
überführbar sind vermöge einer Transformation der T’,,. In der That 
gelingt es, indem man 

y—1 A C—X 

Na y+1’ Uscz y+r1’ ET 
ansetzt, die Überführung von yp+r ing, + x, r, zu bewerkstelligen. 
Wir haben also nur den letzteren Typus zu berücksichtigen; ihm ent- 
spricht die conforme Gruppe 


| 
nn, ale 


8 za 


Allgemeinster invarianter Uomplex: 
zdy— yde+ det udy+vdz—=V0, 


der sich mit Leichtigkeit auf die Normalform reducieren lässt, ohne 
dass » sich ändert. Im Raume (X, Y, Z) lautet die entsprechende 


Gruppe: 
| er) | 
mit den Bahncurven: | 


BZ 


mit den Bahncurven 


II. Abschnitt. 


Untersuchungen über die Reellität der Untergruppen der 
conformen Gruppe 6. 


Von Interesse ist die Frage, ob die gefundenen Gruppen mit 
ihren Flächen und Ourven auf reelle Formen zu bringen sind. Da 
jeder der aufgestellten Typen der Repräsentant aller derjenigen Formen 
ist, die aus ihm durch conforme Transformation hervorgehen, so ist 
es klar, dass jeder Typus eben nur durch eine conforme Transfor- 
mation verändert werden darf; nur vermöge einer solchen Transfor- 
mation darf man versuchen, ihn reell zu machen. 


Wir wollen übrigens der Vollständigkeit halber überhaupt alle 
Untergruppen der conformen Gruppe ®,, in den Bereich unserer 
Betrachtungen ziehen. Ihre Bestimmung würde, falls wir unsere bis- 
herige Methode beibehalten wollten, zunächst die Aufsuchung aller 
projektiven Gruppen des Raumes erfordern; und dies würde — ab- 
gesehen von den ziemlich viel Geduld und Zeit erfordernden Rech- 
nungen — den Rahmen dieser Abhandlung überschreiten. Wir ziehen 
es daher vor, eine Arbeit von Knothe zu benutzen, in der alle Unter- 
gruppen der Gruppe I‘, bestimmt sind). Wir haben nur nötig, die 
dort aufgestellten Typen vermöge unserer Berührungstransformation 
in den Raum (X, Y, Z) zu übertragen, um damit alle Untergruppen 
der &,, gefunden zu haben. Eine übersichtliche Zusammenstellung 
derselben findet man am Schluss der vorliegenden Arbeit. Alle 
(Gruppen, die hier ausser den von uns bereits gefundenen auftreten, 
können natürlich — wie man sich in jedem einzelnen Falle leicht 
überzeugt — nur solche sein, die entweder gar keine invarlanten 
Gebilde oder aber nur solche besitzen, die ihrerseits eine grössere 
(Gruppe gestatten. 


Capitel 9. 


Die reellen Untergruppen der Gruppe aller Ähnlichkeits- 
transformationen. 


Wir bestimmen zuvörderst alle reellen eingliedrigen Gruppen 
der siebengliedrigen Gruppe aller Ahnlichkeitstransformationen: 


D; 


P Q, BR, U, De, Du; 


Bekanntlich lässt sich jede reelle infinitesimale Bewegung durch 

eine reelle Bewegung auf eine der drei Formen bringen: 
D, HE PBiG +) VID: 

Der erste Typus stellt eine Schraubenbewegung dar, die im 
zweiten und dritten Falle zur Rotation resp. Translation ausartet. 
Die noch fehlenden Typen der Ähnlichkeitsgruppe werden nunmehr 
die Form besitzen: | 

UA RD ar ud 0 an BB BO ea 


1) Knothe, Bestimmung aller Untergruppen der projektiven Gruppe des 
linearen Complexes, Diss. 


— 39 — 


Die Rotation \ | 
AD, +uD,+vD;, 


lässt sich durch eine reelle Drehung um den Coordinatenanfang — 


wobei U ungeändert bleibt — in die Rotation um die Z-Axe über- 
führen, dann nimmt also die eingliedrige Gruppe die Form an: 
U+cD,+«P+PQO-+yR. 


Man überzeugt sich leicht, dass es jederzeit möglich ist, durch 
eine passende reelle Translation «, $, y zum Verschwinden zu bringen. 
Wir bekommen also die beiden Typen: 

DEneD-c#0, U. 


Durch eine reelle Streckung lässt sich in D,+yFZ2 y gleich Eins 
machen, während m U-+cD, ceine wesentliche Oonstante bedeutet. 
Es fragt sich nur, ob nicht etwa durch einen speziellen Wert der- 
selben ein ausgezeichneter Fall entsteht. 

Um dies festzustellen, suchen wir die invarilanten Punkte auf. 
Die Gruppe lautet in homogenen Üoordinaten: 


LP Ei: Lo Pa ar X; P3 za IL,P; En Ac(2;P, 7 x Ps) Hi 
Liegt eine beliebige lineare Gruppe in homogenen Üoordinaten vor: 


N 
so sind bekanntlich die Coordinaten der invarianten Punkte bestimmt 
durch die Gleichungen: 


50% , 5=ot,, 5 =0%, = 0%,: 


Diese vier Gleichungen sind linear und homogen in &,, %,, %,, X: 


Die Forderung, dass die Determinante verschwinden muss, giebt uns 
für oe eine Gleichung 4. Grades, und jede Wurzel derselben be- 
stimmt, sobald sie in die obigen Gleichungen substituiert wird, einen 
invarlanten Punkt. Einer Doppelwurzel entspricht ein doppelt zäh- 


lender invarianter Punkt oder — falls für diese Wurzel alle drei- 


2) 


reihigen Unterdeterminanten verschwinden — eine ganze Schar von 
invarianten Punkten, die continuierlich eine Gerade erfüllen, u. s. w. 
In unserem Falle lautet die bewusste Determinante: 


1—o Ba V 0 

— 4c 1—0 0 0 
0 01-o 0 
el) 


=—_(1 ga + [1 - ’+1602]==0. 


BE Ey en. 


Also hat man für oe die Werte 
a ee fee 


die im allgemeinen verschieden sind. Eine Ausnahme kann wegen 
c=0 offenbar nur für imaginäre e eintreten. Dieser Fall kommt 
aber für uns nicht in Betracht, da wir nur auf die Bestimmung aller 
reellen Typen ausgehen. a 

Wir hatten früher gefunden, dass U und D, vermöge einer con- 
formen Transformation mit einander gleichberechtigt sind. Man er- 
kennt jedoch leicht, dass diese Transformation nicht reell sein kann. 
Unter den bei D, invariant bleibenden Punkten befinden sich nämlich 
oo! reelle — die Punkte der Z-Axe —, während U an reellen Punkten 
nur den Ooordinatenanfang und den unendlich fernen reellen Punkt 
in Ruhe lässt. Eine Transformation, die D, in U überführt, muss 
demnach reelle Punkte in imaginäre verwandeln, also selbst ima- 
ginär sein. 

Somit sind wir zu folgendem Resultate gelangt: 

Alle reellen infinitesimalen Transformationen der Gruppe 
aller conformen Punkttransformationen lassen sich, soweit sie 
linear sind, d. h. soweit sie der Gruppe aller Ähnlichkeits- 
transformationen angehören, auf nicht mehr als fünf Typen 
reducieren: 


R |, Da" #3 I D.+R 


Dass diese Formen auch anderseits innerhalb der Gruppe ©, 
von einander verschieden sind, beweist der Umstand, dass wir sie 


| U+cD, 
ı c#V0 


früher bei der Aufstellung aller eingliedrigen conformen Gruppen in 
der That vollzählig gefunden haben. 

Wir bestimmen jetzt alle reellen zweigliedrigen Typen der Ähn- 
lichkeitsgruppe. X,f lässt sich, wie wir bereits wissen, durch eine 
reelle Bewegung in die Form 


oeU+0D,+rR 


überführen. Da weder U noch D, durch Klammerausdruck repro- 
duciert wird, so folgt aus der Annahme (X, X,) =:X,f ohne 
weiteres: 


XfR SB AD, ep, 


A 
Nach Ausübung einer passenden Translation ergeben sich die T'ypen 


und 


REDET 


Tr 


Ist (X,X,) = 0, so können wir X, f frei von ÜT' annehmen und 
also in die Form oD,-+-rR überführen. Bildet man 


EDER DEAD uD, +vD, HoeP - PQ-yR)= 


so findet man ohne Mühe die Typen 
us el: 


Alle diese fünf nen treten in der Schlusstabelle I vollzählig 
auf und sind demnach von einander wesentlich verschieden. 


P 


BRD 


Bei der Bestimmung aller reellen dreigliedrigen Untergruppen 
der Gruppe aller Ähnlichkeitstransformationen unterscheiden wir zwei 
Fälle Wir nehmen zunächst an, dass die Gruppe keine infinitesimale 
Transformation enthält, die ganz frei von den Symbolen D,,D,, D- 
ist. Dann lässt sich die Gruppe in der Form schreiben: 


DEU 2 UNE I I 
Bringt man in X, f die Coöfficienten von Q und R, in X,f den 
von R durch Translation zum Verschwinden, so überzeugt man sich 
durch Bildung der Klammerausdrücke, dass die Gruppe nur die Form 
D, 


D D 


AR, TR) 


haben kann. 

Ist zweitens X,f ganz frei von einem Gliede aD, + PD, + YD;; 
so können wir jederzeit durch eine Drehung erreichen, dass X, f und 
X,f in der Gestalt 
| Det, uDy-+ 
vorliegen. Der Klammerausdruck lehrt: Au = 0. Demnach dürfen 
wir von vornherein zwei infinitesimale Transformationen als frei von 
den D,, D,, D, voraussetzen. Bedenkt man noch, dass diese beiden 
eine Ge: für sich ln so. gelangt man ohne Mühe zu den fol- 

senden Typen: 


Ber BAR|, PB, eU+rD.|, 1? BQD-R|, 5 D.|. 


wo den Öonstanten « und y auch der Wert Null freisteht. 


er BT 


Wir wenden uns zur Bestimmung aller viergliedrigen Unter- 
gruppen unserer siebengliedrigen Gruppe. Kommt U gar nicht vor, 
so tritt mindestens eine freie Translation auf. Der Klammerausdruck 


(kt, aD. +PD,+YyD,+:*)=aQU — BP 


lehrt, dass mindestens zwei freie Translationen vorhanden sind. 
Nimmt man diese in der Form P, Q an, so findet man durch weitere 
Combinationen ohne Mühe den Typus 


P,Q,R$, Ele DD 


der sich durch Rotation auf die Form 


P] 
| De | 
reducieren lässt. 


Tritt anderseits U in der Gruppe auf, so können wir doch 
immer drei infinitesimale Transformationen frei davon wählen; diese 
müssen, da U niemals durch Klammerausdruck produciert wird, eine 
(Gruppe für sich bilden. Combiniert man nun die in der Tabelle 
verzeichneten dreigliedrigen linearen Gruppen — soweit sie frei von 
U sind — mit U+..., so gelangt man ohne Schwierigkeit zu 


den Typen 
I Q, Ds U ? | 3 Q, R, «D;+70) N 


von denen übrigens der letzte den vorhin gefundenen als Spezialfall 


Dx, D 


DaG 


y 


in sich begreift. 

Was die mehr als viergliedrigen reellen Untergruppen der 
Ähnlichkeitsgruppe anbetrifft, so erkennt man leicht, dass dieselben 
in der Tabelle bereits vollzählig auftreten. 

Wir haben nunmehr überhaupt festgestellt, dass unsere Tabelle 
sämtliche reellen Untergruppen der allgemeinen Gruppe aller Ähn- 
lichkeitstransformationeu enthält. Jeder andere conforme Typus kann 
also — falls er überhaupt reell zu machen ist — jedenfalls in dieser 
seiner reellen Form nicht linear sein, sondern muss die Symbole 


V., Vy, V; in irgend welchen Verbindungen aufweisen. 


3 


Capitel 10. 


Bestimmung aller reellen conformen Gruppen, die sich 
nicht durch reelle Transformation auf reelle lineare Form 
bringen lassen. 


Die allgemeine conforme Gruppe ist gleichzusammengesetzt mit 
der zehngliedrigen projektiven Gruppe, die im vierdimensionalen Raume 
eine dreidimensionale Mannigfaltigkeit 2. Grades 


2 y% Par. a nen 

are iur, 
invariant lässt; und zwar findet die Zuordnung in folgender Weise 
statt: 


=X, S=jy, zZ, S=zXRt4r+2., 

A 4 4 . 4 
PP, — UP; = PBLER Der 2%,P, — IE Er 2%, P, er er 
XıP3 XP, == D, ’ LPs + 2%,P, = d ’ X,P3 nr 2%,P, = E, ’ 
En 0210 5200 u, Er ron — N; 


— U, 


I 


XP, 7 XP; 

Es ist oft von Vorteil, statt der conformen Gruppe diese pro- 
jektive Gruppe zu benutzen, da sie uns gestattet, auch das Unendlich- 
ferne in den Bereich unserer Betrachtung zu ziehen. 

Wie man in der bereits eitierten Abhandlung von Knothe pag. Ss— 
9 findet, lassen alle Untergruppen der conformen Gruppe mit Ausnahme 
dieser selbst stets einen Punkt oder eine Minimalgerade oder eine 
Kugel oder schliesslich eine gewundene Minimalcurve in Ruhe. 

Den unendlich fernen Punkten X, Y, Z sind im vierdimen- 
sionalen Raume die Punkte 

DR Be de er — 0 
zugeordnet; unter ihnen befindet sich nur ein einziger reeller, nämlich 
der Punkt 
ei 

Dieser bleibt invariant bei allen den infinitesimalen Transforma- 
tionen der zehngliedrigen projektiven Gruppe, denen im Raume (X, 
Y, Z) infinitesimale Ähnlichkeitstransformationen entsprechen. Wir 
sehen also, dass unter allen conformen Transformationen die linearen 
die einzigen sind, welche im Unendlichfernen einen reellen invarian- 
ten Punkt besitzen. 


BEE NER (Bu 


Aber auch die Gruppen, die einen endlichen reellen Punkt in- 
variant lassen, sind hier auszuschliessen; denn eine reelle Translation 
würde ja diesen Punkt in den Coordinatenanfang verlegen und die 
Ausführung der Inversion letzteren in den unendlich fernen reellen 
Punkt überführen. 

Wir beschäftigen uns demgemäss zuerst mit der Bestimmung 
aller reellen conformen Gruppen, die einen imaginären Punkt, nicht 
aber zugleich einen reellen Punkt in Ruhe lassen. Die Öoordinaten 
des invarianten Punktes seien etwa: 


X=4A+ril, Y=B-+tiB, Z=CH+il. 
Eine reelle Translation bringt zunächst A, D, U zum Ver- 
schwinden; eine passende reelle Drehung führt dann den Punkt in 


einen Punkt der Z-Axe und eine reelle Streckung schliesslich in 
den Punkt 


No 3, 
über. Alle endlichen imaginären Punkte werden also sicher durch 
die reellen Transformationen der conformen Gruppe transitiv trans- 
formiert. 
Anderseits lässt sich nachweisen, dass jeder unendlichferne 
Punkt in einen endlichen übergeführt werden kann. Die endlichen 
Gleichungen von x,p, + 2x, p,, nämlich 


se Zr ER, Si ge ae 2 ht! 
y =%, + ia, %=%,,  =%,, ,=%, + 21% +i %, = 
verwandeln in der That jeden Punkt, für den x, = 0 ist, dem also 


im Raume (X, Y, Z) ein unendlich ferner Punkt entspricht, in 
einen endlichen Punkt, mit alleiniger Ausnahme des Punktes 


Veen, m =: 


In analoger Weise erhalten wir als einzigen unendlich fernen 
Punkt, der nicht vermöge der endlichen Gleichungen von x,p, + 22,9, 
resp. 2,9, + 22,p, endlich wird, den folgenden: 


Net 


f — 1%, 


2 


resp. =, =, =%,. 


Ein unendlich ferner Punkt, der durch keine der drei Trans- 
formationen ins Endliche verlegt werden kann, existiert demnach 
nicht. Also werden alle imaginären Punkte des Raumes (X, Y, Z) 
— oder was dasselbe ist — alle imaginären Punkte der Mannig- 


faltigkeit 2. Grades im Raume (x, :2,:x,:=,:x,) durch reelle Trans- 
formationen der Gruppe transitiv transformiert. 
Wählt man etwa 


Min, =U$, L, = U, =%& — |) 


als invarianten Punkt, so findet man leicht die zugehörige sieben- 
gliedrige Gruppe; ihr entspricht im Raume (X, Y, Z) die conforme 
(Gruppe 
Re berid, D;, De riDy; ERS IN Bari, 
Diese besitzt augenscheinlich nur die folgende grösste reelle 
Untergruppe: 


(a) | Par Ber: 


D, ist mit allen infinitesimalen Transformationen der Gruppe 
vertauschbar; da ausserdem D, niemals durch Klammerausdruck 
produciert wird, so folgt, dass jede Untergruppe, wenn sie um die 
mit D, behafteten Glieder gekürzt wird, abermals eine Gruppe er- 
zeugen muss. Wir haben also nur die Untergruppen von R, U, V, 
zu bestimmen und dann in passender Weise D, additiv hinzuzufügen. 

R, U, V, ist gleichzusammengesetzt mit der bekannten drei- 
gliedrigen Gruppe p, xp, xp, welche die Punkte einer Geraden 
transitiv transformiert. Jede zweigliedrige Untergruppe dieser letzteren 
lässt auf dieser Geraden nur einen Punkt stehen; ist die zweigliedrige 
(Gruppe reell, so muss notwendig auch jener Punkt reell sein, da mit 
einem imaginären Punkte zugleich auch der conjugierte Punkt in 
Ruhe bleiben würde. Verlegt man nun den reellen invarianten Punkt 
ins Unendlichferne, so entsteht die Gruppe 

pP, 2p 
und als zugeordnete Gruppe 
ala 

Letztere bleibt auch nach Hinzufügung von D, linear und liefert 
uns somit nichts Neues. 

Jede eingliedrige Untergruppe von p, xp, xp lässt zwei Punkte 
auf der Geraden stehen. Sind diese reell, so geht die Untergruppe, 
je nachdem sie zusammenfallen oder verschieden sind, durch reelle 


Transformation über in - 
De,.0den’ xp. 


SAN AER Ne 


Sind anderseits die invarianten Punkte nicht reell, so können 
sie doch stets durch eine reelle Transformation der Gruppe in das 


Punktepaar 
ee) 


verwandelt werden, d. h. wir erhalten die eingliedrige Gruppe 
pen. 

Von den drei aufgestellten Typen kommt nur dieser letzte für 
uns in Betracht, da nur diesem eine quadratische conforme Trans- 
formation, nämlich 

V.,+R 


entspricht. Mit Hinzufügung von D, erhalten wir die Typen 


(b) | R+-V,+AD, | (e) 


Dazu tritt noch die dreigliedrige Gruppe 


(d) | Ta EU LE 


selbst, die — wie man durch Klammerausdruckbildung nachweist — 
keine Glieder mit D, enthalten kann. 

Als nichtlineare Formen lassen die gefundenen Typen den 
unendlich fernen, reellen Punkt nicht invariant; dass aber bei ihnen 
auch kein reeller Punkt im Endlichen in Ruhe bleibt, davon kann 
man sich leicht direkt überzeugen; für den ersten Typus ist freilich 


ne SE 


o 


i = 0 vorauszusetzen. 

Wir gehen über zur Bestimmung aller reellen conformen Gruppen, 
die keinen Punkt, wohl aber eine Minimalgerade invariant lassen. 
Da wir uns auf die reellen Gruppen beschränken, so bleibt bei einer 
solchen zugleich auch die conjugierte Minimalgerade invariant. Be- 
sässe nun die eine Minimalgerade einen reellen Punkt, so müsste 
dieser zugleich auf der conjugierten Minimalgeraden liegen, also selbst 
in Ruhe bleiben. Die invariante Minimalgerade darf folglich keinen 
reellen Punkt enthalten. Wir haben zu untersuchen, ob alle der- 
artigen Minimalgeraden durch reelle Transformationen der conformen 
(sruppe transitiv transformiert werden. Da wir wissen, dass jeder 
imaginäre Punkt in jeden anderen übergehen kann, so bleibt nur 
noch die Frage zu entscheiden, ob jede der oo! Minimalgeraden 
durch einen solchen Punkt in jede andere dieser Schar in reeller 


N AUT. 


Weise transformiert werden kann. Wählen wir im Raume (x, :7,:%,: 
:2,:%,) etwa den Punkt 


4, ai m ıX, —— 0 9 XL, ee T, a, 


j 
5 


—ıı 


so liegen alle Erzeugenden der Mannigfaltigkeit 2. Grades 


UBS —nR, 
— die ja den Minimalgeraden im Raume (X, Y, Z) entsprechen —, 
soweit sie durch diesen Punkt gehen, auf der Tangentialebene durch 
denselben, nämlich auf Äh 
+10, =V. 

Diese schneidet die erwähnte Manniefaltigkeit in dem zwei- 

dimensionalen Kegel 
De 

Es erhebt sich die Frage, ob die ©! Erzeugenden desselben 
transitiv untereinander vertauscht werden können. Wir dürfen 
übrigens die Gleichung auch als die eines Kegelschnittes, geschrieben 
in den homogenen Coordinaten x, :x,:x,, auffassen. Dieser gestattet 
unter anderen die folgende Untergruppe der allgemeinen zehngliedrigen 
Gruppe: 

LP; 1 2%,P, 1: Pa —%sPsı WsP; ei 2%,P, ; 

Ihre Zusammensetzung zeigt, dass sie die Punkte des Kegel- 
schnittes dreigliedrig transformiert; insbesondere kann jeder imaginäre 
Punkt desselben durch eine reelle Transformation der Gruppe in jeden 
anderen imaginären Kegelschnittspunkt übergeführt werden. Ein 
reelles Wertsystem x, :x,:x, kommt für unsere Zwecke nicht in Be- 
tracht, da die zugeordnete Minimalgerade sonst einen reellen Punkt 
enthieltee Wir wählen den imaginären Punkt 


Bl, a0 

und erhalten dementsprechend die Erzeugende 
ur, =0, iin, +, —=d, 
welcher im Raume (X, Y, Z) die Minimalgerade 
ware, Z—i 
zugeordnet ist. Diese gestattet die siebengliedrige Gruppe 
De DET, HR, MI H2D HD; 
772D,+0 


ee 
und demnach die folgende reelle Gruppe: 
(e))] 9 +2 DR, PAD V„+2D,+R, V,—-2D,+R|. 


Wir bezeichnen ihre ‘Symbole mit X,f X&,f, %f, X,f. Man 
überzeugt sich leicht, dass X,f jeden Punkt jeder der beiden in- 
varianten Minimalgeraden einzeln stehen lässt, während die Punkte 
der Geraden durch X, f,; Aa f, X,f dreigliedrig transformiert werden. 
Eine Untergruppe, welche diese nur zweigliedrig unter einander ver- 
tauschen würde, liesse mindestens einen Punkt inyariant. Es kommen 
also nur Untergruppen von der Form 


Aha AR UA,T A 


in Betracht. Die Bildung der Klammerausdrücke ergiebt nur den 
einen Typus 


(f) Van PSP on Oo 


Wir kommen nun zur Bestimmung aller reellen conformen 
(ruppen, die eine Kugel, aber keinen Punkt und keine Minimal- 
gerade in Ruhe lassen. Besitzt die Kugel einen reellen Mittelpunkt, 
so kann ihre Gleichung durch reelle Translation auf die .Form 

++ Z2+ı=0 
gebracht werden, und sie gestattet dann die sechsgliedrige Gruppe 
Vera, Veto Pre Teen e 

Nun besitzt aber die conforme Gruppe einer Kugel, wie sich zeigen 
lässt, keine Untergruppe, die weder eine Minimalgerade noch einen 
Punkt des Raumes invarıiant lässt; diese Eigenschaft kommt nur der 
sechsgliedrigen Gruppe selbst zu. Wir übergehen hier den Beweis, da 
sich derselbe bereits in der Knotheschen Abhandlung pag. 61—65 findet. 

Ist der Mittelpunkt der invarianten Kugel nicht reell, so lässt er 
sich durch eine reelle Ähnlichkeitstransformation in den Punkt 0, 0, i 
überführen. Die zugehörige Gruppe entsteht aus der obigen durch 
Vertauschung von x mit2x—e. Dadurch verliert diese ihre reelle 
Form; sie besitzt allenfalls nur weniger als sechsgliedrige und darum 
auszuschliessende reelle Untergruppen. Wir müssen uns demnach 
auf Kugeln mit reellem Mittelpunkt, d. h. auf den obigen _ Typus 
beschränken. 


RE Ta 


Was ferner den Radius der invarianten Kugel anbetrifft, so er- 
kennt man, dass die Gruppe nicht mehr reell bleibt, falls dieser eine 
complexe Grösse ist; er muss entweder reell oder rein imaginär sein 
und lässt sich also durch reelle Streckung gleich 1 oder gleich © 
machen. 

Dementsprechend erhalten wir die beiden Gruppen 


u u FIR Veh, Da) Di; 1 


m 


V„+P, P.+%; Y„+%, Dei Di; D, : 


(8) 


Im ersten Falle kann man die reelle Kugel natürlich auch 
durch die Ebene Z= 0 ersetzen, deren Gruppe wir bereits früher 
in der Form 
h) Be? 


fanden. 

Bevor wir uns zur Untersuchung des letzten Falles wenden, 
wollen wir die Frage entscheiden, mit welchen Typen der Tabelle I 
die gefundenen reellen Gruppen gleichberechtigt sind. 

Ersetzt man in der infinitesimalen Transformation 


| Der ylı 
x“ durch <—+ so geht sie in 
D.+yU+ZR 
und nach Ausführung der Inversion in 
a ae 2 V, 
über. Vertauscht man jetzt x mit «+, so kommt 
ZN, +HU—R)+y(U+iR)—D, oder 
P,+ D,+R. 
Vermöge der eben entwickelten Umformung gehen die Gruppen 
(b), (c), (e), (f), (g) aus den Typen (70), (50), (15), (34), (4) der Tabelle I 
hervor. | 
Sucht man ferner die den Typen (a) und (d) entsprechenden 


(sruppen des linearen Complexes auf, vertauscht dort x mit y, y mit x, 
4 


ey Ha 


x» mit —x und kehrt sodann in den Raum (X, Y, Z) zurück, so 
erkennt man die Übereinstimmung von (a) und (d) mit den Typen 
(14) und (30) der Tabelle. 

Wir hatten früher erkannt, dass in der infinitesimalen Trans- 
formation 


D,+yU 


1 1 A: a 
die Werte y, —Y, —, — , der willkürlichen Constanten mit ein- 
/ 4 
ander gleichberechtigt sind. Dementsprechend ergiebt sich für den 
Typus 
V,„+/\D,+R 
BAR f A 4 
die Gleichberechtigung der Werte 4, — 4, Ta 
Wir behaupten, dass die Überführung dieser vier Formen in 
einander auf reellem Wege möglich ist. 
Die Inversion lässt zunächst 
V.„+AD.+R in V.—/D.+R 
übergehen. 
Ersetzt man andererseits X durch X -+ 1, so kommt 


VER AD, DER 
und nach Ausführung der Inversion: 
ih PAD Fe Dre 


Vertauscht man jetzt die Variabeln Y und Z unter einander 
und gleichzeitig X mit — X, so erhält man 


Vz, +D,)—- 2Dz —- 9%. 
Ersetzt man schliesslich X durch X + en so entsteht die Form 
2 1 
var ee a 
2 1 D, al 4 R, 
oder nach Ausführung einer passenden Streckung: 
nn: 


Damit ist unsere Behauptung erwiesen. 

Als letzter Fall bleibt noch die dreigliedrige Gruppe zu unter- 
suchen, die eine gewundene Minimalcurve invariant lässt; sie findet 
sich in der Tabelle als Typus (48) verzeichnet. Wir fragen, ob diese 


en 


sich durch irgend eine — natürlich imaginäre — conforme Trans- 
formation auf reelle Form bringen lässt. Da sie die Zusammensetzung 
XA)=Xfh, AAS)=2Xf, KA)=Xf 
besitzt, so ist bekanntermassen innerhalb der Gruppe jede ihrer in- 
finitesimalen 'Transformationen gleichberechtigt mit X,f oder X, f. 
X,f aber kann, wie man aus der Tabelle der eingliedrigen Gruppen 
ersieht, niemals reell gemacht werden. Daraus erhellt, dass jedes 
der drei Symbole einer eventuell vorhandenen reellen Form unserer 
Gruppe mit ,f=2U- iD, gleichberechtigt sein muss. Da X,f 
nur in quadratische reelle Form übergehen kann, so folgt weiter, dass 
die neue Gruppe keine linearen infinitesimalen Transformationen 
enthalten kann, sondern nur solche reelle, unter denen sich jede durch 
reelle Transformationen auf die Gestalt 
V,„+D,+R 
bringen lässt. Wir denken uns die reelle dreigliedrige Gruppe in 
dieser Weise transformiert, dass eine ihrer infinitesimalen Trans- 
formationen die obige Form besitzt. Diese muss — wie überhaupt 
jede infinitesimale Transformation der Gruppe — mindestens einer 
zweigliedrigen Untergruppe der letzteren angehören. Setzen wir 
| Af=V.+D.—+R, 

2’=ct. 21, 7021,20,0,.120D ED EU Er, Q-0,R, 
wo die Öonstanten «, ... «, nicht reell zu sein brauchen, so ergiebt 
sich für den Klammerausdruck: 
A on u, 247.000, 200), 20,07 

horse Sl or, +0.9—0,P+ 

a ah ala, Va, kluge, 

Wie die Zusammensetzung unserer dreigliedrigen Gruppe lehrt, 
kann Af—X,f in keiner Untergruppe derselben invariant sein; wir 
dürfen nunmehr ohne weiteres | 

AB=oBf (+0) 

verlangen, und daraus folgen die Bedingungen: 


N y 0, — N 

do ea a, , oo, =—2%,-+ 20, 
0,=a4, 0, 00, lar 
0,=—20, —- 0, +20, 0%, =0, +0, 

00, = 20.0, 7-20, .,.00,=0,. 


4* 


ur MB 

Die Gleichungen zwei bis fünf ergeben: 

= —-004 —a,, . 2, = —(®"+1e,+2oa,, 

= 0, — a, 2. —= — (+ 1)e, —20,. 

Durch Substitution dieser Werte gehen die Gleichungen acht 

und neun über in 
(++ ,o+3e)=V0, 
(+1)(— 0,0 +3a)=0. 
a, und «, können nicht gleichzeitig verschwinden; denn dann liesse 
sich aus Af und Bf eine lineare infinitesimale Transformation ab- 
leiten, die — wie wir wissen — unmöglich der gesuchten reellen 
Gruppe angehören kann. Die beiden Gleichungen werden also nur 
befriedigt durch 
== 1.20 00er 0 DIR ee na 

Wir haben noch die Gleichungen eins, sieben, zehn unseres ur- 
sprünglichen Gleichungssystems zu berücksichtigen. Diese sind linear 
und homogen in Bezug auf «@,, &,, «,. Ihre Determinante 

o(4 + 0°) 
verschwindet weder für © = — 1 noch für 0 = — 9; demnach ist 
immer 
ee NUR 

Unter der Voraussetzung o—= =: findet man für 5f die fol- 

sende Form: | | 
Bett al, HE Uu, WDE FEED io 

Ersetzen wir jetzt @«, durch @+?P, a, durch „y+?d — unter 
«, 8, y, 0 natürlich reelle Zahlen verstanden —, so muss infolge 
der Reellität der ganzen dreigliedrigen Gruppe sowohl der mit © be- 
haftete als auch der von © freie Teil von Bf für sich eine infini- 
tesimale Transformation der Gruppe darstellen. Die Ausführung 
dieser Trennung ergiebt 


Re yV, N a de B)D, 0 908 
en ln En le ee 
Der Klammerausdruck aus diesen beiden Symbolen stellt sich in 
der Form 


Fe+R+R+0)— 20d+28y(V,+R)+ 
+ [+ 3(e®® + P?+y’+ 0°) + 200 — 2Py] D; 


RE 


dar. Die Vergleichung mit Af ergiebt folgende Bedingung: 
+++ Ledzgpßy=dO oder 
«Z£ö’+HPFY’ ter —=0. 

Diese Forderung wird jedoch nicht von reellen Werten der nicht 
sämtlich verschwindenden Constanten «, P, y, d erfüllt. 

Wir betrachten nunmehr den Falo = + 3t, = =iea,. Wir 
erhalten 

Br=a{f;+2D, + Pi, +2D,+9)}- 
Soll allgemein eine infinitesimale Transformation 
(e+:ip)(Mf+iNf), 
in der Mf und Nf reell seien, einer reellen Gruppe angehören, so 
muss sowohl 
«aMf—pNf als auch PMf+aNf 

eine infinitesimale Transformation der Gruppe sein. Daraus folgt 
aber sofort, dass Mf und Nf selbst der Gruppe angehören. 

Wenden wir dies auf unseren Fall an, so bleibt also nur noch 
zu untersuchen, ob die drei Symbole 

Bellen, van tg 
eine Gruppe erzeugen. Die Bildung der Klammerausdrücke zeigt, 
dass keine Gruppe vorliegt. Damit ist endgiltig nachgewiesen, dass 
keine reelle dreigliedrige Gruppe existiert, die mit dem Typus (48) 
gleichberechtigt ist. 

Wir lassen zum Schluss die im Vorhergehenden öfters erwähnte 
Tabelle 1 folgen, in welcher die Untergruppen der zehngliedrigen 
(ruppe aller conformen Punkttransformationen des Raumes in über- 
sichtlicher Weise zusammengestellt worden sind. Dabei sind die in- 
varianten Flächen und ÜÖurven bei allen den Untergruppen hinzu- 
gefügt, welche innerhalb der: allgemeinen conformen Gruppe die 
grössten sind, die jene Gebilde unverändert lassen. 

Eine zweite Tabelle enthält nur alle reellen conformen Gruppen, 


die nicht durch reelle conforme Transformation in einander über- 
führbar sind. 


Tabelle I. 


Die Untergruppen der Gruppe aller conformen Punkt- 
transformationen des Raumes. 


7-gliedrig: 
1) BO De 


| 


(2) | P+i0, U, D,, Dy-+iD,, Va, 9, 9; |{X+HiY=0, Z=0) 


6-gliedrig: 


8129 DDR 


(4) % Q, D,, U, I: V, (Z=V0} = V„+P, 2 Var, DDR D, | 
Or ee N.iR,| 6) 1B.Q,R,D, ODE 0 


5-gliedrig: 


u 9) | P, Q, R, D, D,—iD,| 


ENDmR DD, 0 


P,Q,R,U+iD,,D,—iD, | 


BEE 302,0, 0, | (10) 


PORDAYGDN «iD, 


(11) ee 12 POWER 


13) | R, D,, U, P-iQ, D,—iD, 


4-gliedrig: 


(14) EB DT U u | Zar 


BESEBERTEN CE I u, 


kg, 


16) | P, 0, D,, 2 Vor Town 


FF, Q, us Dex 
”H1=#0 


ao 7,0, R, Dr, | 


21) | P,Q,R,U+ilD,—iD,) 


Ba RIO Div as) IRNR-i0,D,—D,, o| 

(24) [R, P-i0,D,—iD,,U+iD,| (%) | R,P—iQ, D,—iD,, D—iD; 
B,P-10,D,—iD,DAsUl I I — ————— 

3 EN m: SER OD U 

2 Ye) +0 ) |®, #19, D,, © 

(28) IR, no ER e T: | 

(29) | Dein Pd | 


3-gliedrig: 


(30) | D,, 2, D.|-| Ro, v,| 81) |P, Q,R| 


ER JEE BON DIF U 
32 | P, 9, C Be, 


[EBENE EEE EEE. 


34) 


en v2 17, | 


| 1.+ 2D,+P, V,+2D,+®, V+2D.+R| 


(35) | Boa, | ao |R,T,D, 


(37) BE 0, U+iD,| 2 (38) |P-i0, Da, 


(39) uB% PD] (40) 


R,P—iV, et iD. | 


(41) IR, BeyOTEnD! | (42) 


R,P—iQ, D.+yU 
a 


(43) | a | (44) 


R,P—:9, U+i(D,—iD,) | 


(45) [R, Pi0, U+iD.+P+10 | (46) |R, P- iQ, D,— iD, +P+i0| 


(47) | P-i0, 2U+iD., D,+iD,+P+iQ | (12—-(X—:T?—=0) 


(48) 


162° 4182C°H 2) HI NHPP (KIT RHP+Z)—0 
I und die Curve 42— (X—iY’=0, 1X +) + [X —-iY)—=0 


2-gliedrig: 


(49) | ae (50) 2,0 


X+PHZ=0)—V-+R,D,| 
(52) X+r=1) 


Ten er 
53 IR, U D. | Be 
2 Em 9 | ir +0 
(55) | PS ORLR 
(57) | PENOMG, 


(59 | P-:9, D+iD,| (0) | P- 10, U-1D, | (X-ır- 2=0) 


(51) | Ban 


IX:+ Y:=öd 


4 
Hm jr 
2yaretg Y | 


| MB IDEDERTR {(Z—-log(X—iY)=0)} 


P—iQ), U+yD. 


(X —ıyı Zu 


‚2 +-1)#0 


P-iQ, D,—iD P-iQ, P+HiQ- U-iD, {X—5Y+2logZ=0) 


+P+iQ| (62 


BR, PO FD, Io ever 01 


] nn rg Y Pr re _,Y 2 } 
PO DT Bu rn IN)—(X-iYP-+] 


+ NZ (Xi =0 \ 


| P.—iV, + 2R- Ur 2%D, 


Riva ze 


3 1. DAHER 
I-gliedrig: 


(65) (X=0, 70,466) | P-iQ 


R 


(X-iY=0C, Z=C,) 
en : , 949% ae ' 
en |2, ae + r=0, 2-90], =0, Zze6 


S 


(69) | P+iQ+FD,-+iD, 


R+P=G6, Zoueigy 0, 


4Z-(X—-i?= 0, 6(X-+iN-+) 
| +62X-iN—-(X-iV)=6, | 


+ ya). Ze O0 o 


v 
‚wobei = —— 


A 


IE SED ER 
| 


I|IX-IN): 20, N-+HiY—-log(X-iT)=C,| 
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Wir wollen noch angeben, in welcher Weise die Nummern dieser 
Tabelle den in der Knotheschen Abhandlung aufgestellten Typen 
entsprechen. Wir finden dort zunächst eine Übersicht auf pag. 36—38. 
Setzen wir die dort aufgestellten Nummern : jedesmal in Klammer 
hinter die entsprechenden Nummern unserer Tabelle, so äussert sich 


— 


die Zusammengehörigkeit in folgender Weise: 


2 1), 9 (2), 6 (3), 7 (8), ; (9) 9 (5) a! (10), 12 (4), 19 (6), 
5(11), 16(12), 17(19), 18(23), 19(17), 20(18), 21(25), 22(13), 23(16), 
4 (14), 25 (22), 26(21), 2 115), 28(24), 29 (20), 31(36), 32(29), 33(30), 

34 (26), 35(42), 36(33), 37(28), 38(27), 39(35), 40(31), 41 (34), 42(39), 
13(32), 44(41), 45(40), 46 (37), 47 (38), 49(46), 50(43), 51(51), 52(48), 
53 (54), 54(56), 55(45), 56(58), 57(50), 58 (52), 59(49), 60(44), 61(47), 
62 (53), 6357), 64(55), 65(60), 66(59), 67.(62), 68(66), 69(63), 7064) 
71 (65), 72(61). 


Die den Nummern 1, 3, 4, 14, 30, 48 unserer Tabelle ent- 
sprechenden Typen finden sich bei Knothe auf pag. 57—65 aufgestellt. 


Tabelle II. 


Die reellen conformen Gruppen. 
7-gliedrig: 


PNONE SER DA 0 


6-gliedrig: 


VEREIET en. 


(@) | 9.+P, 9y+0, V;+R, D,, D,, D;| 


5-gliedrig: 


| = DR u 


4-gliedrig: 


[5.965,80] m[0. 2.8] nF er] 
(9)|P,@, R, D.+ 0] (10) 12, 0377,02 


(11) 


Een V.—2D,+HR| 


3-gliedrig: 


12)|P,9,R| (1)|D,,2,,2,| 19] 9, 90,0 
(15') 1%: Alp D.+yU a6)| P, BR R+D, 


ar) RT: 


8)! Bi: 1 


19')| Va DR Va OD | 


Be HONET 


| 2-gliedrig: 
(20 | 2: ar Deu | 129) | R, Br | [23)) ‚IR, 2: R,D,| 
(24) Se a5) v.+R,D,| 


1-gliedrig: 


ae) | R| e7 |»; es)| u en| D.+R| 
Bruns: 
MAHYA— 2) 0 


ann [Dr] 


Vita. 


Ich, Hugo Julius Ludwig August Stender, ev.-luth. Confession, wurde ge- 
boren am 15. September 1874 in Lamspringe bei Hildesheim. Bereits im nächsten 
Jahre siedelten meine Eltern mit mir nach Leipzig über. Nachdem ich hier auf 
der 7. Bürgerschule die nötigen Elementarkenntnisse erworben hatte, besuchte 
ich von Ostern 1885 an das Realgymnasium, das ich Ostern 1894 mit dem Zeugnis 
der Reife verliess. Ostern 1895 bestand ich an der Nikolaischule die Gymnasial- 
Ergänzungsprüfung. Dann widmete ich mich an der Universität Leipzig, an der 
ich seit Ostern 1894 immatrikuliert war, dem Studium der Mathematik und 
exakten Naturwissenschaften. Ich hörte Vorlesungen bei den Herren Proff. Barth, 
Bruns, Drude, Engel, Hofmann, Lie, Mayer, Neumann, Ostwald, Richter, Wiede- 
mann, Wislicenus, Wundt, Zirkel sowie den Herren Dr. Hausdorff und Dr. Scheffers. 
Ausserdem nahm ich teil an den Übungen der Herren Proff. Lehmann, Lie, 
Mayer, Wiedemann, Wislicenus und Dr. Scheffers. 

Allen meinen hochverehrten akademischen Lehrern, insbesondere aber den 
Herren Proff. Lie, Engel und Mayer bin ich für die vielfältige Unterstützung, 


die sie meinen Studien zu teil werden liessen, zu tiefstem Danke verpflichtet. 
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